Perception 3D par vision

Vincent Frémont

Kféminaire

le 06/12/2012

V. Frémont, le 06/12/2012 i‘ heudiasyc 1



Perception 3D par vision
Kféminaire

Recherches en vision par ordinateur

w Capteurs

w Couleur, texture, illumination, etc
m  Segmentation

= Reconstruction 3D

m  Reconnaissance d'objets

m Vision robotique

w Etc...
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Vision 3D par stéréovision

Le probleme de la mise en correspondance
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Vision 3D par stéréovision

Le probleme de la mise en correspondance
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Vision 3D par stéréovision

Le profil d’intensité
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Vision 3D par stéréovision

Corrélation de patches

k. j left image band (x)
; g right image band (x)

d.5t Cross
correlation

x'{ disparity = x/ - x
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Vision 3D par stéréovision

Corrélation de patches

target region

\ ‘IZIJ left image band (x)

; g right image band (x/)

Cross
correlation
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Vision 3D par stéréovision

Démo
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Application au véhicule intelligent
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Odométrie 3D multimodale

ocﬁiisation GPS Odemiétrie 3D Multimodale
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